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Nar man anvender Marklin 72441 Bremsemodul eller tilsvarende, kan man komme ud for nogle
interessante oplevelser som f.eks. at et lokomotiv skifter retning i stedet for at bremse pa
bremsestraskningen.

Det skyldes indstillingerne i dekoderen.

En ESU LokSound 3.5 dekoder sat til lange adresser vil f.eks. kun anerkende og reagere pa DCC signaler.
Det betyder implicit, at DC (analog) mode er slaet til, og Marklin bremsestraekningens negative
jeevnspaending far saledes lokomotivet til at skifte retninger og kere ud af bremsestraskningen samme vej,
som det kom id.

Nedenstaende behandles indstillingerne for de forskellige versioner af ESU dekodere, sa de kan fungere
med en Marklin bremsestraekning, idet du skal bemeerke, at "DCC-versioner” af LokPilot-dekoderne ikke
fungerer med Marklin bremsestraekninger.

Generelt slas lange adresser skal slas fra, sa dekoderen forstar Marklin Motorola, idet ESU dekoderne kun
fungerer med DCC signaler, nar lange adresser er slaet til. CV'er indstilles i evrigt , sa kun Marklin
bremsestraekning anerkendes.

LokPilot version 1
Lange adresser slaet fra:
CV 29 = veerdi 4

Marklin Bremsestraekninger slaet til:
CV56 =vaerdi 1

Acceleration:
CV 3 =vaerdi01 -63
Denne veerdi multipliceret (ganget]) med 0.869 angiver tiden fra stop til maksimum hastighed

Bremseforsinkelse:
CV 4 =vaerdi01 - 63
Denne veerdi multipliceret (ganget]) med 0.869 angiver tiden fra maksimum hastighed til stop

DCC analog mode slaet fra / AC analog mode slaet til:
CV 55 =veerdi 1

LokPilot version 2

Lange adresser slaet fra:
CV 29 =veerdi 4

Marklin Bremsestraekninger slaet til:
CV51 =veaerdi 1

Acceleration:
CV 3 =veerdi 01 - 64
Denne veerdi multipliceret (ganget]) med 0.869 angiver tiden fra stop til maksimum hastighed

Bremseforsinkelse:
CV 4 =veerdi 01 - 64
Denne veerdi multipliseret (ganget) med 0.869 angiver tiden fra maksimum hastighed til stop

DCC analog mode slaet fra / AC analog mode slaet til:
CV 50 = veerdi 1
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LokPilot version 3

Lange adresser slaet fra:
CV 29 = veerdi 4

Marklin Bremsestraekninger slaet til:
CV51 =veerdi 1

Acceleration:
CV 3 =veerdiOl -63
Denne veerdi multipliceret (ganget) med 0.869 angiver tiden fra stop til maksimum hastighed

Bremseforsinkelse:
CV 4 =veerdiO1 - 63
Denne veerdi multipliseret (ganget]) med 0.869 angiver tiden fra maksimum hastighed til stop

DCC analog mode slaet fra / AC analog mode slaet til:
CV 50 = veerdi 1

Justering af standsningsmetode og konstant bremselzengde:
CV 253 = 0: Decoder stops linearly

CV 253 > 0: Decoder stops constantly linear

CV 254 = 0 - 254 (bremselaengde]

LokPilot version 4
Lange adresser slaet fra:
CV 29 = veaerdi ma ikke inkludere vaerdien 32

Marklin Bremsestraekninger slaet til:
CV27 =veerdi 24

Acceleration:
CV 3 =veerdi 01 - 64
Denne vaerdi multipliceret (ganget]) med 0.869 angiver tiden fra stop til maksimum hastighed

Bremseforsinkelse:
CV 4 =vaerdi 01 - 64
Denne veerdi multipliseret (ganget] med 0.869 angiver tiden fra maksimum hastighed til stop

DCC analog mode slaet fra / AC analog mode slaet til:
CV 50 = veerdi 1

Justering af standsningsmetode og konstant bremselaengde:
CV 253 = 0: Decoder stops linearly

CV 253 > 0: Decoder stops constantly linear

CV 254 = 0 - 254 (bremselaengde])

LokSound version 1

LokSound version 2

Marklin Bremsestraekninger slaet til:
CV49 = veerdi 2 eller 3

DCC analog mode slaet fra / AC analog mode slaet til:
CV 29 = veerdi bla. O (Bit 2 vaerdi 4 ma ikke vaere slaet til)
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Lange adresser slaet fra:
CV 29 = veerdi ma ikke inkludere vaerdien 32

Acceleration:
CV 3 =vaerdi0l-63
Denne veerdi multipliceret (ganget] med 0.869 angiver tiden fra stop til maksimum hastighed

Bremseforsinkelse:
CV 4 =veerdiO1 - 63
Denne veerdi multipliseret (ganget) med 0.869 angiver tiden fra maksimum hastighed til stop

Acceleration ved bremsestraskning:
CV6B1 =veerdiOl -63
Denne veerdi multipliceret (ganget) med 0.869 angiver tiden fra stop til maksimum hastighed

Bremseforsinkelse ved bremsestrakning:
CVBe2 =veerdiOl -63
Denne veerdi multipliseret (ganget]) med 0.869 angiver tiden fra maksimum hastighed til stop

LokSound version 3.5

DCC analog mode slaet fra / AC analog mode slaet til:
CV 29 = veerdi bla. O (Bit 2 veerdi 4 ma ikke vaere slaet til]

Lange adresser slaet fra:
CV 29 = veerdi ma ikke inkludere veerdien 32

Acceleration:
CV 3 =veerdi 01 - 64
Denne veerdi multipliceret (ganget) med 0.869 angiver tiden fra stop til maksimum hastighed

Bremseforsinkelse:
CV 4 =veerdi 01 - 64
Denne veerdi multipliseret (ganget]) med 0.869 angiver tiden fra maksimum hastighed til stop

Marklin Bremsestraekninger slaet til:
CV51 saettes til 1

DCC analog mode slaet fra / AC analog mode slaet til:
CV 50 = veerdi 1

LokSound version 4

Lange adresser slaet fra:
CV 29 = veerdi ma ikke inkludere vaerdien 32

Marklin Bremsestraekninger slaet til:
CV27 =veerdi 24

Acceleration:
CV 3 =veerdi 01 - 64
Denne veerdi multipliceret ([ganget) med 0.869 angiver tiden fra stop til maksimum hastighed

Bremseforsinkelse:
CV 4 =veerdi 01 - 64
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Denne veerdi multipliseret (ganget]) med 0.869 angiver tiden fra maksimum hastighed til stop

DCC analog mode slaet fra / AC analog mode slaet til:
CV 50 = veerdi 1

Justering af standsningsmetode og konstant bremselzengde:
CV 253 = 0: Decoder stops linearly

CV 253 > 0: Decoder stops constantly linear

CV 254 = 0 - 254 (bremselangde)

LokSound version 5

Lange adresser slaet fra:
CV 29 = veerdi ma ikke inkludere vaerdien 32

Marklin Bremsestraekninger slaet til:
CV27 = veerdi 24

Acceleration:
CV 3 =veerdi 01 - 64
Denne veerdi multipliceret (ganget]) med 0.869 angiver tiden fra stop til maksimum hastighed

Bremseforsinkelse:
CV 4 =veerdi 01 - 64
Denne veerdi multipliseret (ganget]) med 0.869 angiver tiden fra maksimum hastighed til stop

DCC analog mode slaet fra / AC analog mode slaet til:
CV 50 = veerdi 1

Justering af standsningsmetode og konstant bremselangde:
CV 253 = 0: Decoder stops linearly

CV 253 > 0: Decoder stops constantly linear

CV 254 = 0 - 254 (bremselaengde])
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Du kan finde flere vejledninger til digital
modeljernbane pa

www.digitaltos.dk

Marklin digital udstyr I


http://www.digitaltog.dk/

